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SYSTEME D'AJUSTEMENT A ANGLE INCLINABLE POUR UAJUSTEMENT DE L'ANGLE D'INCLINAISON 
D'UN DOSSIER DE SIEGE PAR RAPPORT A UNE ASSISE DE SIEGE. 

La presente invention propose un systeme d'ajuste- 
ment a angle inclinable 1 0 qui est capable d'ajuster un angle 
inclinable d'un dossier de siege 12 par rapport a une assise 
de siege 13 dans un siege 1 . Dans le systeme d'ajustement 
a angle inclinable 10, deux dispositifs de sieges inclinables 
2R et 2L formant une paire sont prevus de Tun et Tautre cote 
du siege 1 et sont raccordes par Pintenmediaire d'un arbre 
de raccordement 5 pour cooperation auquel une force cf ac- 
tionnement est appliquee. 
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La presente invention se rapporte a un systeme 
d' ajustement a angle inclinable qui comporte une paire de 
5 dispositifs de sieges £ dossier inclinable prevus au niveau 
des cotes lateralement opposes d'un siege pour 1' ajustement 
d'un angle inclinable d'un dossier de sidge par rapport a 
une assise de siege. 

Un systeme d 1 ajustement a angle inclinable de ce genre 

ia est decrit dans le brevet des Etats-Unis n° 4 541 672 
accorde a Fukuta et Al . . Dans ce systeme d'ajustement a 
angle inclinable classique ou de la technique anterieure, 
une paire de dispositifs de sieges a dossier inclinable est 
prevue au niveau des cotes lateralement opposes d'un sidge 

15 et un mecanisme de raccordement est prevu pour le 
raccordement operationnel ou la cooperation entre ceux-ci . 

Dans le systeme d'ajustement a angle inclinable 
classique ou de la technique anterieure, le mecanisme de 
raccordement est congu pour y inclure un jeu afin 

20 d'empecher 1 1 un des dispositifs inclinables d'etre a demi- 
verrouille en raison d'une interference entre les deux 
dispositifs inclinables lorsque 1' autre des dispositifs 
inclinables est en condition verrouillee. Par ailleurs, un 
tel jeu, dans "lequel 1 ' autre des dispositifs inclinables 

25 est relache en manipulant un levier d ' actionnement , le 
mouvement de relachement resultant de 1 ' un des dispositifs 
inclinables dans le mecanisme de raccordement, amenera un 
probleme tel que le retard ou le dysf onctionnement dans le 
pire des cas. Afin d'eviter un probleme aussi serieux, dans 

30 le systeme d! ajustement a angle inclinable classique ou de 
la technique anterieure, le mecanisme de relachement de 
verrouillage du dispositif inclinable au cote entraine est 
structure pour relacher la condition verrouillee de celui- 
ci par une quant ite d » actionnement moindre qui compense le 

35 jeu, les deux dispositifs inclinables sont fabriques pour 
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etre pratiquement simultanes dans le relachement de la 
condition verrouill£e. 

Toutefois, dans le precedent systeme d'ajustement a 
angle inclinable classique ou de la technique ant£rieure, 
les deux m^canismes de relachement de verrouillage sont 
asym§triques dans la direction lat£rale, ce qui a pour 
resultat que l'ajustement de l 1 angle inclinable est limite 
& fonctionner d'un c6te du siege. Ainsi, une exigence 
existe pour rendre possible d'ajuster 1 1 angle inclinable du 
dossier de siege de l'un ou l'autre cote du si£ge, 
specialement un siege latiralement long ou un si§ge de type 
banquette. 

La presente invention a et<§ developpee pour satisfaire 
la demande mentionnee ci-dessus et un premier aspect de la 
presente invention propose un dispositif d'ajustement a 
angle inclinable qui comprend : 

une paire de dispositifs de sidges inclinables pr^vue 
au niveau des cotes lat6ralement opposes d'un dispositif de 
sieges incluant une assise et un dossier, chacun des 
dispositifs de sieges inclinables comportant un mlcanisme 
de verrouillage et rendant le dossier basculant par rapport 
a 1« assise ; 

un arbre de raccordement faisant la liaison entre les 
dispositifs de- verrouillage des dispositifs de sieges 
inclinables dans un mode de f onctionnement mutuel ; et 

un moyen d ' actionnement raccorde a 1' arbre de 
raccordement. 

Un deuxieme aspect de la presente invention propose un 
dispositif d'ajustement k angle inclinable comme limitation 
ou modification du premier aspect, dans lequel le moyen 
d 1 actionnement transmet une force d 1 actionnement & I'arbre 
de raccordement par le biais d'un element de transmission. 

Un troisieme aspect de la presente invention consiste 
a proposer un dispositif d'ajustement a angle inclinable 
comme limitation ou modification du premier aspect, dans 
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lequel le moyen d' actionnement est fixe a 1 1 arbre de 
raccordement . 

Ce qui precede et autres buts, caracteristiques et 
avantages de la presente invention seront plus apparents et 
5 plus facilement apprecies a partir de la description 
detaillee suivante d'un mode de realisation prefere 
exemplaire de la presente invention, lue en liaison avec 
les dessins annexes, sur lesquels : 

La figure 1 illustre une vue en section transversale 
la verticale d'un mode de realisation d'un systeme 
d ! ajustement a angle inclinable conform^ment a la presente 
invention ; 

La figure 2 illustre une vue laterale d'un systeme 
d 1 ajustement a angle inclinable represents sur la figure 1, 
15 vu dans la direction "F" de celui-ci ; 

La figure 3 illustre une vue destinee a expliquer la 
structure et le f onctionnement d ! un bras de relachement du 
systeme d 1 ajustement a angle inclinable ; 

La figure 4* est une vue en section transversale du 
'-20 systeme d' ajustement a angle inclinable prise le long de la 
ligne E-E sur la figure 1 ; et 

La figure 5 est une vue en perspective de la vue du 
systeme d' ajustement a angle inclinable illustre sur la 
figure 1. 

25 Tout d'abord, . en se r6f€rant aux figures 1 et 5, un 

systeme d' ajustement £ angle inclinable 10 pour un v<§hicule 
inclut une paire de dispositif s de sidges inclinables 2R et 
2L qui sont prSvus aux cot£s lateraux droit et gauche ".d'un 
dispositif de siege 1, respect ivement , et dont chacun rend 

30 un dossier de siege 12 basculant par rapport une assise 13 . 
II conviendra de noter par la suite que pour une paire de 
parties, d 1 elements, de dispositif s ou de mecanismes 
posit ionnes lateralement , ceux posit ionnes du cote droit 
(du cote gauche) sont designes par des references 

35 numeriques suffix£es avec "R" ("L") . Le systeme 
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d'ajustement a angle inclinable 10 inclut egalement un 
arbre de raccordement 5 qui £tablit une cooperation entre 
les dispositifs de sieges inclinables 2R et 2L pour 
verrouillage et deverrouillage en une operation simultanee. 
5 De plus, le systeme 10 inclut des unites de levier 
d 1 actionnement 7R et 7L par 1 ' interm£diaire desquelles une 
force d" actionnement est transmise a 1* arbre de 
raccordement 5 . 

Le dispositif de siege inclinable 2R (2L) inclut un 

io bras inferieur 21R (21L) et un bras superieur 22R (22L) . Le 
bras inferieur 21R (21L) est fixe £ une armature d* assise 
de siege cote droit (armature d' assise de siege cote 
gauche) (non representee) via une paire de boulons (non 
representes) qui passent £ travers des trous 24R et 24L, 

15 respectivement , formes dans le bras inferieur 21R (21L) . Le 
bras superieur 22R (22L) est fixe a 1 1 armature de dossier 
de si£ge cote droit (armature de dossier de sidge cote 
gauche) (non representee) via une paire de boulons (non 
representes) qui passent a travers des trous 25R et 25L 

20 respectivement, formes dans le bras superieur 22R (22L) . 

Comme on peut le voir a partir des f igures 1 et 2 , le 
bras inferieur 21R (21L) est forme avec une concavite 31 
(31) qui a la forme d'une configuration semi-poingonnee et 
qui est ouverte - vers le bras superieur 22R (22L) . Par 

25 ailleurs, le bras . superieur 22R (22L) est forme avec une 
concavite 32 (32) qui a la forme d'une configuration semi- 
poingonnee et qui est ouverte vers le bras inferieur 21R 
(21L) . Ainsi, la concavity 31 (31) et la concavite opposee 
32 (32) definissent un espace 33R (33L) dans lequel un 

30 ensemble de . cliquet 43R et de levier .a came 44R (un 
ensemble de cliquet 43L et de levier a came 44L) est loge. 

Un arbre 41R (41L) traverse le bras superieur 22R, le 
bras inferieur 21R et le levier a came 44R (le bras 
superieur 22L, le bras inferieur 21L et le levier a came 

35 44L) , ayant pour resultat qu'a la fois les bras sup6rieur 
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et inferieur 22R et 21R et a la fois les bras superieur et 
inferieur 22L et 21L deviennent rotatifs par rapport a 
l'arbre 41R. Le levier £ came 44R est empgche d'etre 
rotatif par rapport l'arbre 41R d'une maniere telle qu'une 
paire de plans internes paralleles 34R et 34R du levier a 
came 44R sont en prise avec une paire de plans externes 42R 
et 42R de 1 ' arbre 41R. De manidre similaire, le levier a 
came 44L est fix<§ & l 1 arbre 41L. 

Le long d f une partie periph^rique interne en forme 
d'arc de la concavite 32R qui pr<§sente une distance 
predetermine a partir d'un axe de 1 'arbre 41R, une partie 
d'engrenage interne 35R (35L) .est prevue. Le cliquet 43R 
(43L) presente une £paisseur qui peut se ddplacer dans 
l'espace 33R (33L) et qui est d'une forme rectangulaire 
dont le c6te est form<§ avec une partie d'engrenage externe 
36R (36L) s'engrenant avec la partie d'engrenage interne 
35R (35L) du bras superieur 22R (22L) . Au niveau du c6te 
oppose de la partie d'engrenage externe ,36R (36L) , le 
cliquet 43R (43L) est forme avec une surface de came 37R 
(3 7L) qui est en prise avec une extremite de tete 15R (15L) 
du levier a came 44R (44L) pour solliciter la partie 
d'engrenage externe 36R (36L) vers la partie d'engrenage 
interne 35R (35L) , ce qui assure la mise en prise entre 
celles-ci. La surface de came de cliquet 37R (37L) est 
formee ' en une structure conique afin d 1 augment er la 
quantite de pouss<§e du levier a came 44R (44L) vers le 
cliquet 43R (43L) , conf ormement a un avancement du levier a 
came 44R (44L) dans la direction de verrouillage (dails le 
sens inverse des aiguilles d'une montre sur la figure 2) . 
Deux autres peripheries externes 57R et 57L du cliquet 43R 
sont paralleles 1'une avec 1 'autre, ce qui rend possible de 
deplacer ou de glisser le cliquet 43R dans une direction de 
mise en prise entre les parties d'engrenage 36R et 35R. 

Le cliquet 43R (43L) est entraine avec une broche 45R 
(45L) qui s'etend vers le bras inferieur 21R (21L) . Le bras 
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inferieur 21R (21L) est form<§ ici avec une fente 
longitudinale 3 8R (38L) qui s ' etend dans la direction 
radiale de l'axe de l'arbre 41R (41L) . La broche 45R (45L) 
traverse la fente longitudinale 38R (38L) . De plus, au 
niveau du cote oppos<§ du bras superieur 22R (22L) , le bras 
inferieur 21R (21L) est muni d'un arbre de relachement 46R 
(46L) . L'arbre de relachement 46R (46L) est fixe a l'arbre 
41R (41L) par soudage. Sur l'arbre 41R (41L) , un support 
58R (58L) est monte, lequel est fixe au bras inferieur 21R 
(21L) en un mode pris en sandwich entre le bras inferieur 
21R et l'arbre de relachement 46R (le bras inferieur 21L et 
l'arbre de relachement 46L) . Au niveau d'une partie 
pgripherique de l'arbre de relachement 46R (46L) , une 
partie de crochet solidaire 56R (56L) est formee, laquelle 
s' etend vers le support 58R (58L) . Un ressort 59R (59L) est 
prevu pour faire pivoter l'arbre de relachement 46R (46L) 
dans le sens inverse des aiguilles d'une montre sur la 
figure 3, d'une maniSre telle qu'une extremity du ressort 
59R (59L) est en prise avec la partie de crochet 56R (56L) , 
alors que 1' autre extrSmite est en prise avec le support 
58R (58L) . 

Afin d' assurer la mise en prise entre le bras 
inferieur 21R et le bras superieur 2 2R (le bras inferieur 
21L et le bras superieur 22L) , un support de pressage 26R 
(26L) est f ix6 au bras superieur 22R . (22L) qui presse une 
partie circonf erentielle du bras inferieur 21R (21L) . Un 
ressort en spirale 27R (27L) est dispose entre le support 
26R et le support 58R (le support 26L et le support ".S8L) 
pour solliciter le bras superieur 22R (22L) dans le sens 
inverse des . aiguilles d'une montre par rapport au bras 
inferieur 21R (21L) . 

Le bras de relachement 46R (46L) est forme ici avec 
une fente de came en forme d'arc 47R (47L) dont le centre 
est l'axe de l'arbre 41R (41L) et a travers laquelle passe 
la broche 45R (45L) . Une pgripherie interne exterieure de 
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la fente de came 47R (47L) constitue une surface de came 
48R (48L) qui presente un profil pour guider la broche 45R 
(45L) le long de la fente 38R (38L) vers 1 ■ arbre 41R (41L) 
lorsque l'arbre de relachement 46R (46L) est mis £ tourner 
dans le sens des aiguilles d'une montre contre la force de 
sollicitation du ressort 59R (59L) . 

En se referant £ nouveau £ la figure 1, vers le centre 
du siege 1, le bras de relachement 46R (46L) , le support 
58R (58L) , le bras inferieur 21R (21L) , le levier a came 
44R (44L) , le bras sup6rieur 22R (22L) et un support de 
maintien 67R (67L) sont assembles en une unite sur 1 " arbre 
41R (41L) au niveau du cote droit (cote gauche) -du siege 1 
d'une manidre telle que 1 'unite soit maintenue entre une 
bride 55R et un anneau elastique 66R (entre une bride 55L 
et un anneau Elastique 66L) . La bride 55R (55L) est formee 
au niveau de la partie de diametre sup£rieur de l'arbre 41R 
(41L) a cote du bras de relachement 46R (46L) . L'anneau 
elastique 66R (66L) est engage de maniere • fixe dans une 
rainure annulaire 63R (63L) dans une surface externe de 
l r arbre 41R (41L) . Le support de maintien 67R (67L) est 
fixe, conjointement avec le bras inferieur 21R (21L) , a 
1' armature d ! assise de siege au moyen des boulons 
mentionnes precedemment . Au niveau du cote du support de 
maintien 67R (67L) , l'arbre 41R (41L) est forme sur celui- 
ci avec une partie dentelee 54R (541*) qui est composee 
d r une pluralite de rainures axiales espacees parallelement . 

Un arbre de raccordement 5 est utilise pour £tablir 
une cooperation ou un raccordement operationnel entreVles 
dispositifs de sieges inclinables 2R et 2L. L'arbre de 
raccordement . 5 est pr£vu au niveau de ses extremites 
oppos^es avec une paire de sections de tube dont les 
peripheries internes sont formees avec des parties 
dentelees 53R et 53L qui sont en prise avec la partie 
dentel£e 54R de l'arbre 41R et la partie dentelee 54L de 
l'arbre 41L, respectivement . Comme cela est mieux 



2800250 



8 

reprSsente sur la figure -4, entre la dentelure 53L et la 
dentelure 54L, un espace 52 est d£fini au niveau de chaque 
mise en prise pour permettre un jeu de rotation mutuelle 
" .beta. " . 

L'arbre de relachement 46R (46L) est sollicit£ par le 
ressort 59R (59L) dans la direction de verrouillage (le 
sens inverse des aiguilles d r une montre sur la figure 2) 
pour assurer la mise en prise entre la partie d'engrenage 
externe 36R du cliquet 43R et la partie d'engrenage interne 
35R du bras superieur 22R (entre la partie d'engrenage 
externe 36L du cliquet 43L et la partie d'engrenage interne 
35L du bras superieur 22L) . Pour . <§tablir la mise en prise 
plus serr€e entre les parties d'engrenage 36R et 35R (36L 
et 35L) , la surface de came de cliquet 37R (37L) est formle 
dans la structure conique qui sollicite. la force plus forte 
vers le cliquet 43R (43L) . Une position C (figure 3) a 
laquelle l f arbre de reltchement 46L s'arrete varie a 
l'interieur d'une plage angulaire ".alpha.". L'arbre de 
relachement 46R s'arrete a une position de maniere 
similaire. Dans les dispositifs de sieges inclinables 2R et 
2L qui sont raccordes par l'arbre 5/ sans tenir compte de 
telles variations, l'un des bras de relachement 46R et 46L 
doit s'arreter a l'int<§rieur de la plage angulaire 
pr6c£demment mentionn^e ".alpha." sans §tre influence par 
1' autre. A cette fin, dans la mise eri. prise dentel£e entre 
l'arbre 41R et l'arbre 5 (l'arbre 41L et l'arbre 5), le jeu 
".beta." (figure 4) est d<§fini pour §tre d' environ la 
moiti£ de " . alpha . " . \ . 

Sur les parties d'extr^mite oppos£es de l'arbre de 
raccordement . 5, des bras 61R et 61L sont fixes, et 
s'<§tendent dans la direction infirieure. Au niveau d'une 
extr£mite inferieure de l'arbre 61R (61L) , une broche fixe 
62R est fix§e, sur laquelle une extr£mit<§ arriere d'une 
tige de raccordement 71R (71L) est montee de maniere 
rotative. La tige de raccordement 71R (71L) s'etend vers 
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l'avant. Une extr£mit§ avant de la tige de raccordement 71R 
(71L) est maintenue de maniere rotative dans un trou d'un 
bras 72R (72L) d'un levier d 1 actionnement 70R (701.) qui est 
monte de maniere rotative sur 1' armature de 1' assise de 
5 siege. Ainsi, lorsqu'un bouton 73R (73L) du levier 
d 1 actionnement 7 est leve, le deplacement resultant, par le 
biais de la tige de raccordement 71R (71L) , entraine 
I'arbre de raccordement 5 & pivoter. 

En f onctionnement , lorsque le levier d 1 actionnement 7R 

io' est manipule, le deplacement resultant est transmis, par le 
biais de la tige de raccordement 71R et de I'arbre de 
raccordement 5, au bras de relachement 46R, ce qui fait 
tourner I'arbre de relachement 46R dans le sens des 
aiguilles d'une montre sur la figure 3. Simultan^ment , 

is I'arbre de relachement 46L est mis a tourner dans la m£me 
direction. Sur la figure 3, a la position "C", la partie 
d'engrenage externe du cliquet 43R est en prise serr£e avec 
la partie d'engrenage interne du bras superieur 22R, a la 
position "B", la mise en prise entre la partie d'engrenage 

'20 externe du cliquet 43R et la partie d'engrenage interne du 
bras superieur 22R commence £ se reltcher, a une position 
"A", la mise en prise entre la partie d'engrenage externe 
du cliquet 43R et la partie d'engrenage interne du bras 
superieur 22R est" parfaitement relachle . La rotation de la 

25 broche 45R du bras de relachement . 4 6R commence a la 
position "A" et se termine a la position "C" apres. etre 
passee par la position n B" . L'arbre de relachement 46R est 
constitue pour pouvoir tourner davantage et ainsi la broche 
45R peut etre mise a tourner, par rapport a la fente de 

30 came 47R, jusqu'a une position "D". Alors que l'arbre de 
relachement 46R tourne entre les positions "A" et "D" , ' le 
bras superieur 22R devient rotatif par rapport au bras 
inferieur 21L. De maniere similaire, le bras superieur 22L 
devient rotatif par rapport au bras inferieur 21L. Ainsi, 

35 il devient possible d'ajuster 1' angle inclinable du dossier 
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de siege 12 par rapport a 1' assise de siege 13. Le 
dispositif de siege inclinable 2L et son mecanisme de 
verrouillage sont sym<§triques avec le dispositif de sidge 
inclinable 2R et son mecanisme de verrouillage dans la 
direction laterale du vehicule, c'est-a-dire que la 
disposition de structure bilatSrale entre le dispositif de 
siege inclinable 2L avec son mecanisme de verrouillage et 
le dispositif de sidge inclinable 2R et son mecanisme de 
verrouillage est construite, ce qui rend possible de 
relacher les dispositifs de sieges inclinables 2R et 2L 
simultan<§ment avec precision meme lorsque l'un ou 1' autre 
des leviers d ' act ionnement- 7R et 7L est manipule. 

De plus, l'angle de jeu de rotation ".beta." entre la 
dentelure de l'arbre 41R et l'arbre de raccordement 5 
is (entre la dentelure de l'arbre 41L et l'arbre * de 
raccordement 5) assure une operation de verrouillage 
independante precise du dispositif de siege inclinable 2R 
<2L) . 

Comme cela est apparent a partir des descriptions 
precedentes, le raccordement des leviers d » act ionnement 7R 
et 7L a l'arbre de raccordemerlt 5 de fagon directe est 
possible, ce qui rend possible d'etendre ou d ■ augment er la 
flexibility de conception. 

eonform^meht" a la present e invention, dans un systeme 
25 d'ajustement a angle inclinable incluant une paire de 
dispositifs de sieges inclinables prevus au niveau des 
cotes opposes d'un siege et un arbre de raccordement 
raccordant les dispositifs de sidges inclinables poukr la 
cooperation, il devient possible de manipuler le systeme 
30 d'ajustement -a angle inclinable de l'un ou 1 ■ autre c6t€ du 
siege. 

De plus, conformement a la presente invention, un 
levier d ' act ionnement peut etre prSvu de n'importe quel 
cote oppose lateral du vehicule sans changer la structure 
35 du levier d' act ionnement . 
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L 1 invention a et£ ainsi montree et d^crite en se 
referant aux modes de realisation specifiques, toutefois, 
on comprendra que 1' invent ion n'est en aucune maniere 
limitee aux details des structures illustrees mais des 
changements et modifications peuvent £tre realises sans 
sortir de la portie des revindications annex^es . 
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REVEND I CAT I ON S 

1. Dispositif d'ajustement a angle inclinable 
comprenant : 

s une paire de dispositifs de sieges inclinables pr£vue 

au niveau des cot€s lateralement opposes d'un dispositif de 
sieges incluant une assise et un dossier, chacun des 
dispositifs de sieges inclinables comportant un mScanisme 
de verrouillage et rendant le dossier basculant par rapport 
- 10 & 1 1 assise ; 

un arbre de raccordement faisant la liaison entre les 
dispositifs de verrouillage des dispositifs de sieges 
. inclinables dans un mode de f onctionnement mutuel ; et 

un moyen d 1 actionnement raccorde a 1 1 arbre de 
is raccordement . 

2. Dispositif d 1 ajustement a angle inclinable selon la 
revendication 1, dans lequel le moyen • d ' actionnement 
transmet une force d " actionnement a 1 * arbre de raccordement 

■20 par 1 ' intermldiaire d'un Element de transmission. 

3. Dispositif d' ajustement a angle inclinable selon la 
revendication 1, dans lequel le moyen d ' actionnement est 
fix£ a 1' arbre de" raccordement . 
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Fig. 3 
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